BRUKSANVISNING
OJ-DRHX

2
0
ke
c
2
15
Ko
]
e
]
o
=
S
I
©
T
(&)
Q
o
-
S
N
S
<
>
=
©
N~
©

OJ-DRHX 1-8Nm N

ET MOTORSTYRINGSPROGRAM BEREGNET PA ROTERENDE VARMEGJENVINNERE oJ ELGCTRON;CS




BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1-8Nm | Innhold

Innhold
1. ProduKipresentas)on . . ... ... e 4
2. INNIEANING. . . . e e e e 4
3. Symbolforklaring . . . ... e 4
4. Seorg for sikkerhet for installasjon. . .. ... ... e 5
5. BrUKSOMIAAEr. . . . oottt ettt e e e e 5
6. Ikke tillatt bruk . . . e 5
7. EMC - Elektromagnetisk kompatibilitet. . . . ... ... 5
8. Godkjenninger 0g sertifisSeringer . ... ... i e e 6
9. Produktutvalg. . . . .. e e 6
9.1 MOtOrStyriNgSPrOGramM . . . ..ottt ettt e e e e e e e 6
9.2  TriNNMOtOIPIOgraM . . . oottt e 7
9.3  Forlengelseskabelprogram . . . ... ... i e 7
10, ProduKImMerKing . . . .o e e 8
11.  Sammenstillings- og dimensjonstegninger . ... ... .. i e 10
11.1  Motorstyring — dimensjonstegninger. . . . . ... .. e 11
11.2  Trinnmotor — dimensjonstegning. . . . . .. oo e 11
12.  Mekanisk installasjon . ... ... ... e 12
12,1 MO OIS YNNG . . o oo e 12
12,2 THNNMOTOr. . . e e 13
12.3  TrinNMOtOr-reimskKive . . ... ... e 13
12,4  ROOriKS ON . . .o e 14
13.  Elektrisk installasjon. . . ... ... e, 14
13.1 Induserte farlige spenninger . . ... ... i e 14
13.2 EMC-kompatibel installasjon . ...... ... .. e e 15
13.3 Kortslutningsbeskyttelse. . . . ... . e 15
13.4  Jordfeilvern (TT-SyStem) . . ...t e ettt e e et 15
13.5 Potensialutligning . . ... ..ot e 15
13.6  Fare for lekkasjestrammer nar jordet (PE). . . .. ... oot e e 16
1837  KabelKravy . . ... e 16
13.8 Apne MOOrSYINGEN. . . . o e 16
13.9  Flaarklemmer. . .. e 17
13.10 Kabelinnfagringer — kabelnipler . .. ... ... e 17
13.11 Terminal- og kontaktoversikt. . .. .. ... . e 18
13.12 Nettspenningstilkobling . . .. ... e 19
13,13 THNNMOTOr. . . .. e 19
1314 MOADUS. . . .t e 19
13.15 Analoge/digitale signaltilkoblinger . .. ... ... . . e 20
1816 O-10V 0N Lo e e e 21
13.17 Digitale releutganger. . . .. ... e 21
13.18 Digitale INNGanger. . . . . .o e 21
13.19 Lukking av OJ-DRHX . . ... e 21
14.  Sjekkliste — mekanisk og elektrisk installasjon. ... ... .. e 22
15, Funksjoner og innstillinger . . . . . ..o e 23
15.1 DIP-brytere — innstillinger og funksjoner. . ... ... . 23
15,2 TeStiNg. . o oo e e 23
15.3  LED-INdIKator . . . . e 24
15,4 DISPlay ..ot e e 24
15.5  0-10 V-StyYring . . o ot e 25
15.6  ModbUs-StyriNg. . . . oot e 25
15.7 Rotasjonsovervakning generelt. . .. ... ... ... .. 25

© 2019 OJ Electronics A/S 2



BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1-8Nm | Innhold

15.8  Innebygd rotorvern . . ... e 26
15.9  BoOSHUNKS ON. . . .o e e 26
15.10 SPYIEfUNKS ON . . . .ot e e 26
15.11 Holdemoment . . . ... e 26
15.12 Visning av faktisk hastighet .. ... ... .. . 26
15.13 Innebygd beskyttelse . .. ... 27
15.14 Rotorblokkert deteksjon . .. ... i e 27
15.15 Test og kalibrering for innebygd motorvern .. ... .. .. . 27
16. OJ-DRHX-PC-Tool - tilkobling og funksjoner ... ......... . . e iiian 27
17, TIENGr . .. e e e e e e 28
18, MOADUS . .o e e e 29
181 INNledning . . . oo e 29
18.2 Modbus-kommunikasjon . ... . e 29
18.3 Deteksjon av aktiv Modbus . . ... ... e 29
18.4 Modbus-protoKoll . . ... .. e 30
19.  Alarmer og feilkoder. . . .. .. e 30
20.  VedliKehold. . . ... e e e e 31
20 ANSVAr L e e 31
22, FeilsOKiNg ..o e 31
23, DEPONEIING. . . ettt e e e 33
24.  Tekniske SPeSifikas Oner. . . . . .. o e e 34
Merk!

Spraket i den opprinnelige dokumentasjonen er engelsk. Andre sprakversjoner er oversettelser
av den opprinnelige dokumentasjonen. Produsenten kan ikke holdes ansvarlig for feil i
dokumentasjonen. Produsenten forbeholder seg retten til & gjore endringer uten forutgdende
varsel. Innholdet kan variere p& grunn av alternativ programvare og/eller konfigurasjon.
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Produktpresentasjon

OJ-DRHX er den nye generasjonen motorstyringer for styring av roterende varmevekslere — basert pa
ny teknologi. OJ-DRHX dekker motorer fra 1 Nm til 14 Nm med bade Modbus-regulatorer og analoge
regulatorer og versjoner med konstant hastighet. OJ-DRHX er ogsa tilgjengelig i en variant med 3x7-
segments display.

| motsetning til tradisjonelt girede motorer som mister moment i lave og hoye hastigheter,
opprettholder trinnmotoren det samme haye rotasjonsmomentet over hele hastighetsomradet.

Den linezere momentkurven til trinnmotoren tillater hey og neyaktig rotorhastighetsregulering

over et mye starre omrade. Dette gir en energieffektiv varmegjenvinning og mer nayaktig
temperaturregulering.

OJ-DRHX er utstyrt med avansert programvare for overvakning av rotorens rotasjon, noe som betyr
at man ikke har behov for fysisk eller optisk rotorvern. Dette betyr ikke bare feerre komponenter, men
det gjor det ogsa lettere for & deg a installere.

Kombinasjonen av det hgye momentet til trinnmotoren med FOC (Field Oriented Controls)-teknologi
gir en unik og innovativ lgsning og okt effektivitet. Motorstyringen bruker et tilbakekoblingssignal

fra motoren for & sikre at motoren mottar ngyaktig n@dvendig mengde strem for & oppna gnsket
hastighet og moment.

Innledning

e Denne bruksanvisningen beskriver falgende produktprogram:
e OJ-DRHX-1055-MNN5
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MNN5
e OJ-DRHX-1220-MAD5
e OJ-DRHX-1690-MANS - spesifisert i et separat dokument
e OJ-DRHX-1055-NCNS5 - spesifisert i et separat dokument
e OJ-DRHX-1220-NCNS5 - spesifisert i et separat dokument

¢ | es disse instruksjonen ngye og felg anvisningene for du tar i bruk OJ-DRHX.

¢ Denne bruksanvisningen inneholder viktig informasjon og ma brukes nar du skal montere, koble til
og sette i gang OJ-DRH, samt under vedlikehold, service og feilsgking.

¢ Huvis instruksjonene ikke blir fulgt, gjelder ikke lenger leverandaerens ansvar eller garantien (se ogsd
kapittel 6. Ikke tillat bruk).

¢ Tekniske beskrivelser, tegninger og figurer kan ikke i sin helhet eller delvis kopieres eller legges
fram for tredjepart uten at det innhentes tillatelse fra OJ Electronics A/S.

¢ Alle rettigheter er forbeholdt OJ Electronics A/S hvis produktet er inkludert i en patent eller pa
andre mater er registrert.

¢ OJ Electronics A/S forbeholder seg retten til & endre innholdet i disse instruksjonene uten varsel.

Symbolforklaring

Veer spesielt oppmerksom pa delene i denne bruksanvisningen som er merket med symboler og
advarsler.

N\

3.1.

Dette symbolet brukes der det er fare for alvorlig personskade eller ded.

O© ez

3.2.

111

3.3.

Dette symbolet brukes der potensielt farlige situasjoner kan fare til mindre eller moderate
personskader. Dette symbolet brukes for & advare mot usikre og farlige forhold.

Dette symbolet brukes for & indikere viktig informasjon og i situasjoner som kan fare til alvorlig skade
pa utstyret og eiendom.

© 2019 OJ Electronics A/S 4
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N\

4.

Sorg for sikkerhet for installasjon

OJ-DRHX ma bare installeres av kvalifisert personell og personer som har fatt egnet opplaering og
som er kvalifisert til & installere produktet.

Kvalifisert personell har kunnskap om gjeldende installasjonspraksis og kan utfere installasjonen i
henhold til relevante lokale og internasjonale krav, lover og forskrifter.

Kvalifisert personell er kjent med bruksanvisningene og sikkerhetsreglene i disse.

OJ-DRHX har et farlig hayt spenningsniva nar den er tilkoblet nettstremmen.

Nettspenningen ma alltid kobles fra far det utferes noen form for installasjon, service eller
vedlikeholdsarbeid p& produktet. Testknappen kan betjenes mens nettspenningen er tilkoblet.
Nar OJ-DRHX er tilkoblet nettspenning, er det fare for at trinnmotoren kan starte utilsiktet og
forarsake farlige situasjoner, personskader eller materielle skader pa utstyr og eiendom.
Trinnmotoren/rotoren kan startes med testknappen, 0-10 V inngangssignal eller via Modbus-
grensesnittet.

Fer man kobler nettspenningen til OJ-DRHX, ma alle komponentene, som f.eks. trinnmotoren,
reimen, reimskiven og rotoren, veere riktig montert.

For tilkobling av nettspenning til OJ-DRHX ma alle apninger, deksler og kabelnipler veere korrekt
montert og lukket. For & opprettholde den spesifiserte kapslingsgraden, skal ubrukte kabelnipler
erstattes av tette kabelnipler.

OJ-DRHX inneholder kondensatorer som blir ladet opp under bruk. Disse kondensatoren kan
forbli ladet selv etter at stramtilfarselen er koblet fra. Det er fare for alvorlige personskader hvis
tilkoblingsklemmene eller kabelendene berares for disse kondensatorene er fullstendig utladet.
Utladningstiden er ca. 3 minutter under normale forhold.

Bruksomrader

OJ-DRHX brukes til & styre hastigheten til en roterende varmeveksler i ventilasjonsaggregater.
OJ-DRHX kan bare brukes til 8 styre trinnmotorer levert av OJ Electronics A/S. Forsgk aldri & koble
eller styre andre typer trinnmotorer.

Avhengig av bruk, er OJ-DRHX egnet for frittstdende applikasjoner eller som en del av sterre
systemer/maskiner.

Produktet kan brukes i definerte miljoer og temperaturscenarier.

Se kapittel 24. Tekniske spesifikasjoner

Motorstyringen og trinnmotoren styres av signaler eller kommandoer fra en ekstern styringsenhet.
OJ-DRHX har innebygd trinnmotorvern.

OJ-DRHX kan brukes i boliger og industrimiljger, og er utstyrt med EMC-filter.

N\

6.

Ikke tillatt bruk

OJ-DRHX ma ikke igangkjares far maskinen eller produktet det er inkorporert i, i sin helhet er
bekreftet & veere i samsvar med alle relevante nasjonale og internasjonale bestemmelser.

Det ma ikke settes stram péa produktet for hele installasjonen er i samsvar med ALLE relevante EU-
direktiver.

Produktet har en produsentgaranti dersom det er installert i henhold til disse instruksjonene og
gjeldende forskrifter knyttet til installasjon.

Hvis produktet er adelagt (f.eks. under transport), ma det kontrolleres og (hvis ngdvendig) repareres
av OJ Electronics A/S for produktet er installert, koblet til nettspenning og spenningssatt.

Hvis OJ-DRHX er bygget inn i maskineriet med roterende deler, f.eks. et ventilasjonssystem,
transportsystem osv., méa hele systemet veere i henhold til maskindirektivet.

EMC - Elektromagnetisk kompatibilitet
¢ OJ-DRHX har innebygd EMC-filter.

© 2019 OJ Electronics A/S
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8. Godkjenninger og sertifiseringer

CE-merking

¢ OJ Electronics A/S bekrefter med dette at produktet er i samsvar med fglgende EU-direktiver:
e LVD - Lavspenning: 2014/35/EU

e EMC - elektromagnetisk kompatibilitet: 2014/30/EU

¢ RoHS - Begrensninger i bruk av visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk utstyr: 2011/65/

EU

Produktstandard
e | samsvar med NEK EN 61800-2 — Elektriske motordrifter for variabelt turtall - Generelle krav.

Sikkerhet

¢ | samsvar med NEK EN 61800-5-1 — Elektriske motordrifter for variabelt turtall: Sikkerhetskrav -

Elektrisk, termisk og energimessig.

EMC - Elektromagnetisk kompatibilitet
¢ | samsvar med NEK EN 61800-3 (C1 og C2) — Elektriske motordrifter for variabelt turtall. Del 3:

EMC-krav og spesifikke provingsmetoder.
RoHS-kompatibel
¢ Inneholder ingen farlige stoffer listet opp i RoHS-direktivet.

9. Produktutvalg

9.1 Motorstyringsprogram
¢ Motorstyringsserien OJ-DRHX for styring av trinnmotorer finnes i forskjellige effekter og kapslinger,
hvor sterrelse og funksjonalitet varierer iht. den spesifikke OJ-DRHX-varianten. Se tabell 9.1
J OJ-DRHX-1055-MNNS5 - beskrevet i disse instruksjonene
J OJ-DRHX-1055-MADS5 - beskrevet i disse instruksjonene
J OJ-DRHX-1220-MNNS5 - beskrevet i disse instruksjonene
J OJ-DRHX-1220-MADS5 - beskrevet i disse instruksjonene

0OJ-DRHX-1690-MANS5 - se separate instruksjoner

J
J OJ-DRHX-1055-NCNS5 - spesifisert i et separat dokument
J OJ-DRHX-1220-NCNS5 - spesifisert i et separat dokument

Tabell 9.1* DRHX-1055-MNN5 DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5
Modbus Ja Ja Ja Ja

0-10V Nei Ja Nei Ja

Display Nei Ja Nei Ja

Innebygd rotorvern Standard Standard Standard Standard
Eksternt rotorvern Nei Tilbehor Nei Tilbeher
Automatisk Nei Ja Nei Ja
spylefunksjon

Deformasjonssikring Ja Ja Ja Ja

Effekt (maks) 27,5/55 W 27,5/55 W 110/220 W 110/220 W
Tilluft 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC
spenning

Nominelt moment 1 Nm/2 Nm 1 Nm/2 Nm 1/2/4/8 Nm 1/2/4/8 Nm
Maks o/min 250 o/min 250 o/min 400 o/min ** 400 o/min **
Motorspenning 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC

Dimensjoner
(b, h, d) (mm)

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

Kapslingsgrad (IP)

IP54

IP54

IP54

IP54

* Se ogsa tekniske spesifikasjoner i kapittel 24.
**8 Nm moment ved maks 250 o/min — men kun maks 5 Nm moment ved maks 400 o/min

© 2019 OJ Electronics A/S
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9.2  Trinnmotorprogram

Respektive trinnmotorprogram omfatter 3 forskjellige momentomrader: (Se tabell 9.2)

J OJ-MRHX-3P01N-03C5

J OJ-MRHX-3P02N-03C5

J OJ-MRHX-3P04N-03C5

J OJ-MRHX-3P08N-03C5

J OJ-MRHX-3P14N-03C5
Tabell 9.2 0OJ-MRHX-3P01N-03C5 | OJ-MRHX-3P02N-03C5 | OJ-MRHX-3P04N-03C5 | OJ-MRHX-3P08N-03C5
Effekt (W) 27,5 55 W 110 W 220 W
Motormoment 1 Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm
Trinnmotorspenning 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Min. o/min 1 0/min 1 o/min 1 0/min 1 o/min
Maks o/min 400 o/min * 400 o/min * 400 o/min * 400 o/min **
Kabellengde 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

4-polet 4-polet 4-polet 4-polet

Elektriske tilkoblinger

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Trinnmotor
dimensjoner (b, h, d)

56 mm, 56 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 67 mm

85 mm, 85 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 156 mm

Akseldiameter

@12 mm

@12 mm

@12 mm

@12 mm

Kapslingsgrad (IP)

IP54

IP54

IP54

IP54

* Maks 250 o/min for motorstyringen DRHX-1055-MXX5 og opp til maks 400 o/min for motorstyringen

DRHX-1220-MXX5

**8 Nm moment ved maks 250 o/min — men kun maks 5 Nm moment ved maks 400 o/min

9.3

Forlengelseskabelprogram

Motorstyringen leveres uten kabel, som ma bestilles separat. Forlengelseskabler leveres ogsa
forhandsmontert med 4-polet kontakt i den ene enden. Den andre enden pé forlengelseskabelen
er utstyrt med kabelhylser og skal kobles til motorklemmene p& motorstyringen (U, V, W, PE).
Forlengelseskabler leveres i 4 forskjellige lengder.

Figur 9.3

(1) ="U"-Brun A-A
@ =" )

@ ="W" - Svart Egﬂ
@ "PE" - Gul/grenn oo

.

"D

500.....5000mm ———{65mm

0= [

(X

0

T~

>

BR1034A49a

Forlengelseskabelprogram:

Produktkode. 97301 (L=500 mm)
Produktkode. 97302 (L=2000 mm)
Produktkode. 97303 (L=3000 mm)
Produktkode. 97304 (L=5000 mm)
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10. Produktmerking

10.1  Motorstyringen OJ-DRHX er utstyrt med solv

merkeskilt.
Se eksemplet i fig. 10.1 og tabell 10.2.

MERK! Kontroller at informasjonen angitt pa
merkeskiltet er som forventet.

10.2 Merkeskilt, informasjon og forklaring

10.3 Motorstyringen OJ-MRHX er utstyrt med

merkeskilt.
Se eksemplet i fig. 10.3 og tabell 10.4.

MERK! Kontroller at informasjonen angitt pa
merkeskiltet er som forventet.

10.4 Merkeskilt, informasjon og forklaring

Figur 10.3

16 15
14

) I O ——
A\ ickd
2 CEE\/nnns

M part. No MRHX-3P02N-03C5

~ |2 Nm STEPPER MOTOR 3-Phase | _**
4 Resistance per phase 5,2 Ohm < 12
s 3 @12mm Class S1 ——
—>{IN: 0-200VAC, 1A 0-400rpm | 11
> Temp.40°C-+45°C P54 |
7 I~ 10

——>{ week no.: batch no.: serial no.: year

OJ ELECTRONICS A/S
8 Stenager 13B

DK-6400 Sgnderborg
Denmark

—p 75103

10.5 Produksjonskode

Hver eneste OJ-DRHX motorstyring har fatt sin egen

produktkode under produksjon.

Produktkoden (se tabell 10.5) er satt sammen av 14
siffer og inneholder informasjon om den spesifikke

OJ-DRHX motorstyringen.
Produktkoden inneholder fglgende informasjon:
* Produksjonsuke
¢ Ordrenummer
* Sekvensnummer
* Produksjonsar
¢ Se tabell 10.5

Figur 10.1a
1 6 2 7 8
P/_N\: OJ-DRHX-1 055—MA;L}540:01234:0001:17;& é,,/ﬁ
2Nm 55W (230V) P54 Wt. 0.9 Kg 10
—> IN: 1x207-253V, 50/60Hz,0.7/0.5A Temp.-40 - +50°C’ L
V OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 0.8A gﬁ{é‘f)‘:ﬁ’:‘:’;‘:"k‘“"‘ 11
U € €2 3 s
s/ 1)\ e
Tabell 10.2
1 Produkt-ID, se tabell 10.6
2 Akseleffekt ved merkespenning
3 Merkeeffekt (V, Hz, A)
4 Nominelle utgangsverdier (V, Hz, A)
5 Produktkode, se tabell 10.5.
6 Kapslingsklasse
7 Vekt (kg)
8 Temperaturomrade, drift (°C)
9 Produsentens logo
10 Produsentens nettsted
11 Produsentens postadresse
12 Produksjonsland
13 CE-godkjenning, logo
14 Deponering, logo
15 Strekkode
16 EAC-godkjenning, logo
Tabell 10.4
1 Advarsel: Motoren kan bli sveert varm >60 °C
2 Produkt-ID
3 Produkttype og modell
4 Akseldiameter
5 Nominell inngangsspenning, strem V/A
6 Omgivelsestemperatur, min/maks
7 Produksjonskode
8 Produsentens navn og adresse
9 Produsentens lagernummer
10 Kapslingsgrad (IP-klasse)
11 O/min min/maks
12 Driftsklassifisering
(S1=Kontinuerlig drift)
13 Motstand per fase (Q)
14 RoHS-kompatibel
15 Deponering, logo
16 CE-godkjenning, logo
Tabell 10.5
Ukenummer | Ordrenummer | Sekvensnum- Ar
mer
W w 0O0O0OO0OO0O| SSSSS YY
Produllisjons- Ordrenummer |Enhetsnummer|Produksjons-
uke ar
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10.6 Produkt-ID
Produkt-ID bestar av en kombinasjon av tall og bokstaver, hvor hvert enkelt inneholder informasjon
om det spesifikke produktet,
Se forklaring i tabell 10.6.1 (Motorstyring) & fig. 10.6.2 (Trinnmotor).

Figur 10.6.1 - Motorstyring, produkt-ID

1 | 2 3 4 | 5 [ 6 | 7 8 9 10 [ 11 [ 12 13 14 | 15 | 16 | 17
Company = Product name = Phase Power - Configuration
o | 3 = p [ R [ H [ x - 1 2 [ 2 ] o : Mm [ A [ bo [ s
N\ J L P
%(—j D Y
\
T
Company: Voltage supply: Interface:
"XX" : Company initials ”1" : 1 Phase; 1x230VAC "M” : Modbus
Type: Control option:
"D" : Drive “N” : None
"A" : Analog control
Type: Power output:
"RHX" : Rotary Heat Exchanger “027" : 27W L Display option:
“055" : 55W “N” : No display
“220" : 220W "D” : 3 x 7 segment
“690” : 690W
Sealing grade:
”5" : IP 54
Figur 10.6.2 - Trinnmotor, produkt-ID
1 | 2 ] 3 | a4 5 6 7 8 | 9 | 10 11 12 | 13 | 14 | 15
Product name - Phase Torque Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 0 3 Cc 5

< ~ Y
. ~ / v g ——

Type: i .
"MRHX" : Stepper motor Torque: Cable length:
"01IN” : 1Nm "03"” : 0,3 meter
"02N” : 2Nm
Voltage: :04N: 1 4Nm Cable connector:
"3p” ; 3 phase = 3 x 200VAC 08N": 8Nm “C" : 4-pole plug connector
"14N" : 14Nm

Sealing grade:
"5" : IP 54
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11. Sammenstillings- og dimensjonstegninger
ON mams| |2
OFF
30 1 OTEST RUN
1234
©
0 M D m
ummmm © 000 ©
|
TR
0 T I ]
| S| | r|
of 53.990%3%: Y
o .. © PO
7 0 m 8 0O Moo m
OO0 O0 O 00O g
<
L N PE U Vv WPE 3
o
)
Tabell 11
Nr. Beskrivelse Nr. Beskrivelse
1 Testknapp 5 RJ12 Modbus-kontakt (2 x RJ12)
2 4-polet DIP-bryter 6 A/D styre- og signalklemmer, avhengig av variant
3 LED 7 Tilferselsklemmer (L, N, PE)
4 3 x 7-segments display - avhengig av variant 8 Tilkoblingsklemmer for trinnmotor (U, V, W, PE)
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11.1

Motorstyring — dimensjonstegninger
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11.2 Trinnmotor - dimensjonstegning
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BR1034A23a

Dimensjonstabell 11.2

0OJ-MRHX-3P01-03C5 0OJ-MRHX-3P02-03C5 0OJ-MRHX-3P04-03C5 0OJ-MRHX-3P08-03C5
A 56 mm 85 mm 85 mm 85 mm
B 47 mm 69,6 mm 69,6 mm 69,6 mm
C 52 mm 73 mm 73 mm 73 mm
D 97 mm 67 mm 97 mm 156 mm
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12. Mekanisk installasjon

N\

¢ Feil mekanisk installasjon kan fore til overoppheting og redusert ytelse.
¢ Huvis kapslingen er sprukket eller pa annen mate viser tegn pa ha vaert utsatt for mekanisk
overbelastning, er det fare for at det har trengt inn fuktighet og man kan fa elektrisk stot.

—
N
L

Motorstyringen ma kasseres i slike tilfeller.

¢ Motorstyringen og trinnmotoren ma3 installeres inne i kapslingen/chassiset til

luftbehandlingsenheten.

Trinnmotoren ma festes mekanisk til chassiset.

Motorstyring

OJ-DRHX skal utelukkende monteres av opplaert/
erfarent personell.

For & oppna riktig kjeling av OJ-DRHX m& den
alltid plasseres slik at det er luftstramning rundt
kjolefinnene til OJ-DRHX motorstyringen (se fig.
12.1.1).

Maks/min omgivelsestemperatur: Se avsnitt 24,
Tekniske spesifikasjoner.

For & gjere framtidig service og vedlikehold
enklere ma& man sgrge for tilstrekkelig plass rundt
motorstyringen etter at den er installert.

For & oppna spesifisert kapslingsgrad ma ikke
kabelniplene peke oppover (se fig. 12.1.2).

For & unnga at vann trenger inn i OJ-DRHX

via kabler og kabelnipler ma man serge for at
tilkobling skjer pa en slik mate at man hindrer vann
i & samle seg rundt kabelen i nippelen.

For optimal kjgling av OJ-DRHX ma den installeres
vertikalt og skratt, med en maksimal gradient pa
45° (se fig. 12.1.1). Kjolefinnene pa motsatt side
av produktet skal alltid kunne kjgles ned av den
naturlige termiske luftstramningen oppover forbi
kjolefinnene.

OJ-DRHX skal installeres pa et flatt, solid
underlag.

For & unnga ungdvendig lange kabler til
trinnmotoren ber OJ-DRHX installeres s& nzerme
trinnmotoren som mulig.

Produktet skal festes med minst 3 skruehull i
kjoleprofilen i aluminium.

Den fijerde skruen kan ogsa brukes for & montere
en elektrisk utligningsleder, se kapittel 13.5.
Motorstyringen ma ikke installeres i direkte sollys.
Dimensjonstegning, se fig. 11.1

Figur 12.1.1
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Figur 12.1.2

BBR1034A18a
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N\

Feil mekanisk installasjon av trinnmotoren kan fore til elekirisk stot, overoppheting, redusert ytelse og
feilalarmer.

12.2

12.3

MRHX-trinnmotoren er spesielt konstruert og neyaktig tilpasset DRHX motorstyringen.

Forsgk aldri & koble andre motortyper enn de som leveres sammen med produktet. Hvis
trinnmotoren er defekt, skal den skiftes med en tilsvarende modell. Kontakt leverandaren for a fa
levert riktig modell og type.

Trinnmotor

For & sikre maksimalt utbytte av det avanserte Figur 12.2.1

integrerte rotorvernet i DRHX-motorstyringen,

og for & unnga falsk alarm og feil, er det

viktig at instruksjonene for riktig montering av
trinnmotoren folges.

Trinnmotoren leveres med fire hull for feste til fast
monteringsplate.

Monteringsplaten ma festes grundig til den
roterende varmeutvekslerens chassis eller AHU.
Det ma ikke benyttes vibrasjonsdempere eller
fjeerer.

Montasjeplaten ma festes godt til chassiset til
enheten (se eksempel fig. 12.2.1; merket *1).
Trinnmotoren skal jordes i samsvar med
gjeldende lokale og nasjonale bestemmelser

(se fig. 12.2.1; merket *2)

Ikke bruk eller koble til andre typer trinnmotorer enn de som leveres av OJ Electronics, og forsikre
deg om at dip-bryterne er stilt inn pa riktig trinnmotorstarrelse

BR1034A48a

Trinnmotor-reimskive

Reimskiven skal festes med en settskrue som griper fast i den falte siden av akslingen pa
trinnmotoren.
For & velge riktig DRHX, MRHX og beregne optimal sterrelse pa reimskiven for rotoren du benytter,
ma man ta i betraktning felgende:

¢ Rotordiameteren

¢ Rotorbredden

¢ Bglgehgyder

* Rotorvekt

® Tetningslister

e gkt moment pga. luftstramning
Dette betyr at det ikke er mulig & beregne valg av DRHX, MRHX og remskivestarrelse utelukkende
basert pa rotordiameteren. Kontakt
OJ Electronics A/S for beregningsverktoy. Figur 12.3
Starste rotormoment oppnas ved & bruke
en liten reimskive pa trinnmotoren, da
momentet til trinnmotoren overfares mellom
rotor og trinnmotorens reimskive basert pa
overfaringsforholdet (N) (se fig. 12.3).
Reimskiven ma imidlertid vaere stor nok til & oppna
onsket rotasjonshastighet ved maksimal hastighet,
samtidig som det overfares kraft til reimen.
Reimen ma strammes slik at trinnmotoren kan drive
rotoren uten friksjon pa reimskiven eller rotoren.

BR1034A25a
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¢ Reimen ma ikke strammes mer enn spesifisert maksimal radiell belastning for trinnmotoren. Se
avsnitt 24, Tekniske spesifikasjoner.

For a sikre riktig funksjon til det innebygde rotorvernet er det noen begrensninger pa tregheten til
reimskiven, noe som betyr at starrelsen (diameteren) og vekten pa reimskiven ma ligge i folgende
omrade.

Trinnmotorstorrelse Min reimskivestorrelse Maks reimskivestorrelse/vekt

250 mm /0,1 kg
1 Nm 50 mm 140 mm /0,3 kg
110 mm /0,5 kg

160 mm /0,5 kg
2 Nm 50 mm 140 mm /0,75 kg
120 mm /1 kg

160 mm /1 kg
4 Nm 50 mm 140 mm /1,3 kg
120 mm /1,8 kg

200 mm /1 kg
8 Nm 50 mm 160 mm /1,5 kg
120 mm /2,8 kg

Det er mulig & bruke en reimskive som avviker fra det som er beskrevet over, men for a sikre at det
interne rotorvernet fungerer riktig, er det ngdvendig a utfare en kalibrering (se 15.15).

12.4 Rotorfriksjon
¢ Det mé utfares en sjekk for & sikre at rotoren er i stand til & rotere med minimal og uniform friksjon
over hele rotasjonen.
* Huvis rotoren ikke er riktig strammet med uniform friksjon hele veien rundt, kan dette fore til at
rotoren ikke kan drives av valgt trinnmotor og motorstyring. Dette vil fare til okt stramforbruk, okt
varme, redusert levetid og feilalarmer.

13. Elektrisk installasjon

N\

¢ OJ-DRHX skal utelukkende installeres og igangsettes av opplaert/erfarent personell.

¢ Kontrollert at dataene oppgitt pa merkeskiltet pa4 OJ-DRHX stemmer med ngdvendig konfigurasjon
og bruksomréade.

¢ Feil elektrisk installasjon kan fore til alvorlige personskader eller dgdsulykker.

N\

13.1 Induserte farlige spenninger
¢ Hvis den naturlige trekken gjennom luftbehandlingsenheten forer til at rotoren roterer selv om den
ikke har noe styresignal som tilsier dette, er det fare for at trinnmotoren kan indusere en spenning
pa OJ-DRHX trinnmotorens motorklemmer. Dette representerer en bergringsfare.

© 2019 OJ Electronics A/S 14
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@ ez

13.2 EMC-kompatibel installasjon

¢ Det er ikke noe krav om & bruke skjermede kabler til I/O og Modbus-kommunikasjon, p4 samme
mate som det ikke er noe krav om a bruke skjermede motorkabler.

¢ |kke mat nettspenning, trinnmotorkoblinger og styresignaler i samme kabel.

¢ Motorstyringen og trinnmotoren ma installeres inne i kapslingen/chassiset til
luftbehandlingsenheten.

¢ Kabelen mellom trinnmotoren og OJ-DRHX motorstyringen m festes til kapslingen/chassiset
til luftbehandlingsenheten i hele sin lengde. Kabelen bestéar av trinnmotorkabel, kontakt og
forlengelseskabel.

13.3 Kortslutningsbeskyttelse
¢ Riktig kortslutningsbeskyttelse ma alltid brukes foran OJ-DRHX i samsvar med lokale og
internasjonale bestemmelser.
¢ Kortslutningsbeskyttelsen til OJ-DRHX er ikke inkludert med produktet, men leveres og installeres
av montegren, produsenten av rotoren eller produsenten.

VAN oo

13.4 Jordfeilvern (TT-system)

Dette produktet kan trekke likestram i jordledningen hvis det oppstar en jordingsfeil.

Vaer oppmerksom pé felgende forholdsregler:

¢ Hvis man bruker jordfeilvern, ma man bruke typen B RCD pa produktets tilfarselsside (B-type for
vekselstrom og/eller pulserende spenning som inneholder DC-komponenter og fast feilstram).

¢ Type B jordfeilvern ma oppfylle alle kravene i IEC 61008/9.

¢ Jording av OJ-DRHX i kombinasjon med bruk av jordfeilvern m4 alltid skje i samsvar med lokale
og internasjonale krav, lover og forskrifter.

¢ Manglende samsvar med disse kravene kan fare til alvorlige skader p4 mennesker og dyr.

[N\

13.5 Potensialutligning

111

* Det er fare for elektrisk interferens hvis Figur 13.5
jordpotensialet mellom OJ-DRHX og
luftbehandlingsenheten er forskjellig. Q 5 [mm o

e Orer skal brukes, og utligningslederen skal
kobles til alu-profilen pa OJ-DRHX via en av
skruene som brukes til & montere OJ-DRHX
mekanisk (se fig. 13.5). LAPE v

e Anbefalt kabeltverrsnitt: 10 mma2.

¢ For & forhindre potensialforskjeller mellom
systemkomponentene ma det alltid monteres
en utligningsleder.

¢ En potensialutligingstilkobling ma alltid
installeres mellom trinnmotoren og chassiset
pa luftbehandlingsenheten (se kapittel 12.2).

=

BR1034A09a
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[N\

Fare for lekkasjestrommer nar jordet (PE)

OJ-DRHX-teknologien produserer inn- og utkoblinger ved heye frekvenser. Dette kan generere en
lekkasjestram under 3,5 mA i PE (Protective Earth) forbindelsen.

Felg nasjonale og internasjonale bestemmelser for jording av enheter med lekkasjestrom lavere enn

¢ Bruk klemmene og tilkoblingene pa OJ-DRHX for & fa riktig jording.

¢ Unnga serietilkobling (daisy chain) av jordforbindelsen mellom to eller flere OJ-DRHX-enheter.
¢ Hold jordledningene sa korte som mulig.

¢ Jordtilkoblingene skal utfares i samsvar med gjeldende lokale og internasjonale standarder og

13.6
3,5 mA.
direktiver.
13.7 Kabelkrav

¢ Alle kabler og ledninger som brukes sammen med OJ-DRHX skal oppfylle lokale og nasjonale
regler for forskrifter.

¢ Generelt anbefales kabeltyper med kobberledere.

¢ Anbefalte kabeldimensjoner for PG9-konktakter er 3-8 mm.

¢ Styreledninger installert i klemmelisten for styresignaler (se fig. 13.15) ma overholde min/maks-
dimensjonene i tabell 13.7.1

o Effektledninger installert i klemmelisten merket “L”, ”"N” & “PE” (se fig. 13.10.1) ma overholde min/
maks-dimensjonene i tabell 13.7.2

¢ Fabrikkmontert kabel p& trinnmotor, inklusive forhandsmontert 4-polet kontakt, ma brukes og skal
ikke skiftes.

¢ Modbus-kabelen som er fort gjennom spesielle gummiforseglinger, kan veere en telekabel,
6-leders, uskjermet, 30 AWG/0,066 mm? eller tilsvarende.

* Det er ingen krav til bruk av skjermede kabler.

Styreledninger og kabler

Tabell 13.7.1 Lederdimensjon. Min Lederdimensjon. Maks Kabeldimensjon
Entrads leder 0,08 mm? 1,5 mm? 3-8 mm
Flertradete ledere* 0,14 mm? 1,0 mm? 3-8 mm

* Med eller uten lederhylser/endehylser

Stromledninger og kabler

Tabell 13.7.2 Lederdimensjon. Min Lederdimensjon. Maks Kabeldimensjon
Entrads leder 0,2 mm? 4,0 mm? 3-8 mm
Flertradete ledere* 0,2 mm? 2,5 mm? 3-8 mm
* Med eller uten lederhylser/endehylser

Figur 13.8.1

13.8 Apne motorstyringen

¢ Kontroller at tilferselsspenningen til OJ-DRHX

er koblet fra for man apner dekslet.

e Vent i ca. 3 minutter etter at man ha koblet fra
nettspenningen for man fjerner dekslet.

¢ Motorstyringen kan dpnes med en

skrutrekker eller tilsvarende (se fig. 13.8.1)

BR1034A09a
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Dekslet kan fjernes fra kapslingen Figur 13.8.2

¢ For a frigjgre plass for installasjon og service
kan dekslet fjernes fullstendig fra OJ-DRHX-
kapslingen.

¢ Dekslet kan &pnes ca. 135°.

* De spesialkonstruerte hengslede brakettene gjor
det mulig a fjerne dekslet ved a trekke forsiktig i
det (se fig. 13.8.2)

N\

¢ Plastdekslet (se fig. 13.8.3) som dekker og Figur 13.8.3
beskytter mot utilsiktet bergring av elektronikkortet
i OJ-DRHX ma under ingen omstendighet fiernes
eller forsgkes fjernet.

e Dekslet ma bare fiernes av OJ Electronics
A/S, da alle reparasjoner som skal utferes
pa defekte DRHX-enheter skal utfgres av
reparasjonsavdelingen hos OJ Electronics A/S.

¢ Forsgk aldri 8 utfere reparasjoner pa et defekt
produkt.

* Produsentens ansvar og garanti oppheves hvis
dekslet er blitt fjernet eller forsgkt fiernet.

BR1034A21a

BR1034A47a

Figur 13.9

13.9 Fjeerklemmer

¢ Entrads og flertrads kabler/ledninger kan brukes.

¢ Hvis man bruker flertrads kabler/ledninger, skal
man alltid bruke kjernehylser/endehylser.

® Maks/min ledningsdimensjoner for styreklemmer
(se tabell 13.7.1)

¢ Maks/min ledningsdimensjoner for
tilferselsklemmer (se tabell 13.7.2)

¢ Tilkoblingsklemmene er fjaerbelastet og den
avisolerte ledningen settes enkelt inn i klemmen
ved a trykke den forsiktig inn uten a bruke verktay.
Alternativt kan klemmefjzeren lgsnes ved a trykke
forsiktig med en skrutrekker eller tilsvarende. Se
fig. 13,9.

¢ Avisolerte kabelener eller endehylser ma veere
mellom 8 og 10 mm.

¢ Ledningene kan fiernes ved & Igsne klemmefjaeren
forsiktig ved & trykke lett med en skrutrekker eller
tilsvarende redskap. Se fig. 13,9.

<
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Figure 13.10.1
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13.10 Kabelinnfgringer — kabelnipler

¢ OJ-DRHX leveres med 2 x fabrikkmonterte PG9-
kontakter og en gummigjennomfearing.

¢ Den fabrikkmonterte PG9 kabelnippelen kan '
brukes nar man farer stromtilfersel og motorkabler
inn i OJ-DRHX
(se fig. 13.10.1).

e Husk a ettertrekke kabelniplene for & sikre
inntrengningsbeskyttelsen.

¢ Kablene ma sikres mot trekking og vridning.

I
)

BR1034A17a
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Modbus-kabel
¢ Hvis Modbus-kommunikasjon er basert pa
en 6-leders, uskjermet, 30 AWG/0.066 mm?
telekabel, ma kabelen fares inn gjennom den

fabrikkmonterte gummipakningen (se fig. 13.10.2).

e Gummipakningen har en slisse og sikrer
produktets kapslingsgrad, hvis den er riktig
montert (se fig. 13.10.2 kun MNN-versjon)

Ekstra Modbus-kabelinnferinger
¢ Hvis man har flere kabelinnfaringer, trenger man

Figur 13.10.2
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ges| Bs8sl ||o

: . ; CED | 8
flere kabelnipler og gummikrager. Svekkingene | =z = S
kan fjernes. 1 @ @ g
¢ Bruk en skrutrekker eller tilsvarende for a fijerne ODBUS g
plastfyllingen over det stopte innferingspunktet.
¢ | hullet (J15 mm) plasserer man en PG9-kontakt
(se fig. 13.10.3) som passer til kabelen som skal Figur 13.10.3
fores inn i OJ-DRHX-motorstyringen.
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13.12 Nettspenningstilkobling Figur 13.12

Stromtilfarselen er 230 V AC; +/-10%.
Stremkabelen er koblet til OJ-DRHX-
motorstyringens klemmer "L”, "N” og "PE”.
Se fig. 13,12.

ol

Q B Jmm RoN
1234

Det anbefales at PE-ledningen er 20 mm lenger enn

de andre ledningene i kabelen (se fig. 13.2). Hvis
kabelen ved et uhell trekkes ut av OJ-DRHX nar det

LNPE U VWPE

star spenning pé kabelen og klemmene, vil PE-

ledningen da veere den siste som kobles fra. Dette
hindrer da at OJ-DRHX kan gi elektrisk stat.

Nar den avisolerte ledningen er riktig satt inn i
klemmen (se kapittel 13.10), strammes klemmen

—

BR1034A09a

automatisk med riktig moment.

Husk & ettertrekke kabelnippelen for & opprettholde
inntrengningsbeskyttelsen til OJ-DRHX og gi
kabelen strekkavlastning.

13.13 Trinnmotor Figur 13.13

13.14 Modbus

Kabelen til trinnmotoren bestar av den faste kabelen
pa trinnmotoren og en forlengelseskabel.

Trinnmotorens kabel (se fig. 13.13 merket "C") er
utstyrt med en 4-polet kontakt og forlengelseskabel
(se fig. 13.13 merket "A") og er utstyrt med

tilsvarende 4-pinners kontakt.

Man ma veere forsiktig nar man kobler til de to
kontaktene (se fig. 13.13 merket "B").

Kontakten er riktig montert nar lasehaken pa begge
sidene av kontakten pa motorkabelen sitter fast pa
kontakten pa forlengelseskabelen.

Kontakten kan skilles igjen ved & apne lasehakene

BR1034A45a

pa begge sidene av kontakten p& motorkabelen og
trekke de to kontaktene fra hverandre.
Forlengelseskabelen skal kobles til klemmene merket:
"U" - Brun

"V' - Bla

"W" - Svart

"PE" - Gul/grenn

Nar forlengelseskabelen er riktig satt inn i klemmen (se kapittel 13.10), strammes klemmen
automatisk med riktig moment.

Den fabrikkmonterte kabel pa trinnmotoren ma ikke forkortes.

Fordi trinnmotorens kabel er direkte koblet til motorviklingene, kan den ikke skiftes.

Husk & ettertrekke kabelniplene for & sikre

inntrengningsbeskyttelse og strekkavlastning. Figur 13.14.1

Same colour sequence

Modbus kan kobles til OJ-DRHX via 2 RJ12-
kontaktene eller via fijzerklemmene i klemmelisten.
Hvis RJ12-kontakter benyttes, anbefaler vi & bruke
telekabel, 6-leder, uskjermet, 30 AWG/0.066 mm?
(flat/telekabel).

Ved installasjon av RJ12-kontakter ma du veere
oppmerksom pa at kontaktene ma vaere innrettet
slik at fargesekvensen i kontaktene er den samme
i begge endene (se fig. 13.14.1).

BR1014A02a
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e OJ-DRHX RJ12-kontaktene er merket MODBUS
EIA-485 "A" og "B" (se fig. 13.14.2).

e Kontaktene "A" og "B" er parallellkoblet internt
og er derfor uavhengig av hvilken kontakt som
benyttes.

Tilkoblingsoversikt for RJ12-kontakt —
(se fig. 13.14.3).

e Merk at kun "Bus A", " Bus B" pé& pinnene 3 og 4
i RJ12-kontakten er koblet sammen internt med
DRHX-motorstyringen. De andre tilkoblingene i
"MODBUS EIA-485" RJ12-kontaktene "A" og "B"
er forte direkte gjennomgéaende mellom RJ12-
kontaktene — (se fig. 13.14.3).

¢ | OJ-DRHX kan Modbus ogsa kobles til via
fizerklemmene i klemmelisten
(se fig. 13.14.4).

13.15 Analoge/digitale signaltilkoblinger
¢ Koble A/D-styresignalene til klemmelisten, (se fig.
13.15)
¢ Maks ledningsdimensjon er 0,75 mm? for
styreklemmene.
e Se kapittel 13.10 for mer informasjon om
fizerklemmene.

MERK! Gjelder kun:
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5

Figur 13.14.2
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Figur 13.14.3
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Figur 13.14.4

NJ| 1: GND
/| 2: 0-10V
N 3:A
NJ|4:B

\J| 5: GND
NJ| 6: +12V
NJ| 7: DI3

/| 8: RL_NC
NJ|9:RL_C
\J| 10: RL_NO
NJ| 11: GND
NJ| 12: DI2
N[ 13: GND
N[ 14: DI

A
MODBUS ,_,
B

“GND"

BR1034A12a

Figur 13.15

NJ| RL_NO: 10
NJI| GND: 11
N Di2: 12
NJ| GND: 13
NJ| pit: 14

BR1034A03a
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13.16 0-10V in
¢ Analog 0-10 V styreinngang for hastighetsstyring
via eksternt 0-10 V styresignal
(se fig. 13.16).
e Bruk +12V DC-utgangen pa pinne 6 for 0-10 V
inngang pa pinne 2

MERK! Gjelder kun:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

13.17 Digitale releutganger
e OJ-DRHX er utstyrt med en digital releutgang som
f.eks. kan brukes til alarmsignaler(se fig. 13.17).
¢ Releutgangen er et potensialfritt rele med
vekselkontakt.
e Den fabrikkonfigurerte funksjonen er et alarmrele.
e Maks belastning er 2 A/30 V DC/24 V AC.

¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5

13.18 Digitale innganger
e OJ-DRHX er utstyrt med tre digitale releutganger
som f.eks. kan brukes til alarm-tilbakestilling (se
fig. 13.18).

MERK! Gjelder kun:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Fabrikkinnstilte funksjoner er:
e DI1 = Alarm-tilbakestilling
e DI2 = Aktiver eksternt rotorvern *
¢ DI3 = Signal fra eksternt rotorvern * - se kapittel 17
*=Fabrikkinnstilling

Digitale inngangsfunksjoner kan rekonfigureres ved a bruke Modbus-kommandoer.

13.19 Lukking av OJ-DRHX

Figur 13.16
-GND 1: GND
+0-10V NJ] 2: 0-10v
3:A
4:B
NJ| 5: GND
6: +12V
N 7: D13
8:RL_NC
9:RL_C
N 10: RL_NO
11: GND ‘-9
12: DI2 -
NJ] 13: GND %
NJ]| 14: DI1 =}
o
o0
Figur 13.17
1: GND
2: 0-10V
3:A
4:B
5: GND
6: +12V
7:DI3
8: RL_NC
DIG.RELAY OUT{ 9:RL_C
10: RL_NO
11: GND 3
12: DI2 b
13: GND §
14: DI z
[}
Figur 13.18
1: GND
2: 0-10V
3:A
4:B
5: GND
DIG.IN3- -\ 6 +12v
7:DI3
8: RL_NC
9:RL_C
10: RL_NO
11: GND «
DIG.IN2- -\ 12: DI2 2
DIG.IN1- - \ 13: GND %
’ 14: DI o
o
m

¢ Nar alle elektriske forbindelser er utfert, utferes en driftstest og sjekklisten (se sjekklisten, kapittel

14) fylles ut, og deretter lukkes OJ-DRHX igjen.

o Sett pa dekslet p4 samme mate som nar det ble fijernet, ved & plassere det i en vinkle pa 135° og
trykke det forsiktig inn i den spesialkonstruerte hengselbraketten (se fig. 13.8.2)
o Lukk dekslet ved & trykke forsiktig til den spesialkonstruerte snapplasen gar riktig i inngrep.

¢ Dekslet er ikke riktig lukket far det ikke er mulig & apne det igjen uten bruk av verktay.
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14. Sjekkliste - mekanisk og elektrisk installasjon

For det settes spenning pa OJ-DRHX for ferste gang, ma man kontrollere installasjonen og tilkoblingene.
Bruk tabellen under som sjekkliste.

Punkter som skal sjekkes

Beskrivelse av sjekkene

Fullfort

Sjekk at hele installasjonen er klar til igangsetting, bade elektrisk og mekanisk, for man
setter spenning pé installasjonen.

Kontroller at det ikke befinner seg mennesker eller dyr i naerheten av bevegelige deler.

Produktsamsvar

Kontroller at angitt merkespenning pa merkeskiltet til OJ-DRHX stemmer med
nettspenningen som OJ-DRHX skal kobles til.

Kontroller at valgt trinnmotorsterrelse oppfyller kravene til moment for & kunne drive den
spesifikke rotoren.

Mekanisk installasjon

Kontroller at OJ-DRHX er riktig og sikkerhet festet til et flatt underlag. Se kapittel 12.1 i
disse instruksjonene.

Kontroller at det er fri, uhindret passasije for luft til kjglefinnene pa OJ-DRHX. Se kapittel
12.1 i disse instruksjonene.

Kontroller at OJ-DRHX-dekslet er riktig montert og at begge lasene er gatt riktig i inngrep
for du setter spenning pa produktet.

Sjekk at alle ubrukte kabelnipler og andre ubrukte apninger er skikkelig tettet i samsvar
med gjeldende kapslingsgrad.

Kontroller at drivreimen er riktig strammet og at rotoren roterer lett og uhindret, med et
moment som er lavere enn nominelt moment for trinnmotoren.

Forsikre deg om at reimen ikke er strammet mer enn maksimalt tillatt vertikal stramming
pa akslingen til trinnmotoren.

Omgivelsesbetingelser

Kontroller at kravene til omgivelsene er oppfylt.
Kontroller at temperatur og andre miljgspesifikasjoner er overholdt.
Se kapittel 23 i disse instruksjonene.

Kabling

Kontroller at all kabling er montert riktig og at styrekabelen til trinnmotoren er fort i
separate kabelkanaler.
Motorkabelen mé forst festes til chassiset pa rotoren i hele dens lengde.

Kontroller at alle kablene er sikkert festet, strekkavlastet og sikret mot vridning.

Kontroller at alle kablene er fri for synlige skader i hele lengden.

Elektrisk installasjon

Sjekk at kablene er riktig fort inn i OJ-DRHX og at kabelniplene er riktig tiltrukket.

Sjekk om det finnes darlige elektriske tilkoblinger, da de kan fere til overoppheting og
alvorlige skader pa utstyr og eiendom.

Nettspenning

Sjekk at kablene som farer nettspenning er riktig koblet til tilferselsklemmene: Enfas til
klemmene "L”, "N” og "PE” og trefas til klemmene ”L1”, ”L2”, ”L3” og "PE”".

Sjekk vha. spenningsmaling at det star riktig spenning pa klemmene.

Tilkobling til trinnmotor

Sjekk at forlengelseskablene er riktig koblet til klemmene pa OJ-DRHX: ”U”, ”V”, "W” og
"PE”

Tilkoblingsklemmer, trinnmotor
og forlengelseskabel

Sjekk at tilkoblingsklemmene mellom trinnmotoren og forlengelseskabelen er riktig
montert og tilkoblet.

Kontakten er riktig montert nar lasehaken pé begge sidene av kontakten pa motorkabelen
sitter fast pa kontakten pa forlengelseskabelen.

Styre- og signalledninger

Sjekk at styrekablene er riktig terminert og at styrekablene er sikkert festet. (A/D-styring)

Sjekk at begge endene pa Modbus-kabelen er koblet til riktige kontakter. (Modbus-
styring)

Sikringer og automatsikringer

Sjekk at den aktive kortslutningsbeskyttelsen er riktig satt inn og dimensjoner, og at den
oppfyller gjeldende lokale og internasjonale direktiver og bestemmelser.

Sjekk at alt sikkerhetsutstyr, inklusive tilleggsbeskyttelse, er i drift og er korrekt innstilt.

Jording

Sjekk ved a utfere kontinuitetsmaling at jordforbindelsen fungerer og at
kontaktmotstanden oppfyller gjeldende lokale og internasjonale direktiver og
bestemmelser.
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15.

15.1

Funksjoner og innstillinger

DIP-brytere - innstillinger og funksjoner

OJ-DRHX-serien er utstyrt med 4 DIP-brytere for innstilling av f.eks. trinnmotorens storrelse (se tabell

15.1.1) og maksimum rotorhastighet (se tabell 15.1.2).

Tabell 15.1.1 DIP1 DIP2
Trinnmotor = 1INm PA PA
Trinnmotor = 2Nm AV AV
Trinnmotor = 4Nm PA AV
Trinnmotor = 8Nm AV PA
Tabell 15.1.2 DIP3 DIP4
Maks o/min = 250 (Modbus*) |AV AV
Maks o/min = 200 PA AV
Maks o/min = 170 AV PA
Maks o/min = 150 PA PA

uls]uls
1234

OFF

BR1034A06a

*Med DIP3 & DIP4 i stilling "OFF" kan maks hastighet overskrives/reduseres via Modbus-kommando

eller via OJ-DRHX-PC-Tool. | tilfelle andre innstillinger/kombinasjoner pa DIP3 & DIP4, er det DIP-

innstillingen, som begrenser maks hastighet , og maks hastighet kan ikke overskrives/reduseres via

Modbus-kommando eller OJ-DRHX-PC-Tool.

/\

Feil DIP-bryterinnstilling for & velge trinnmotor og maks motorhastighet kan fore til redusert ytelse
eller overbelastning av trinnmotoren, med fare for overoppheting og varig skade pa trinnmotor og

motorstyring.

Testing

OJ-DRHX-serien er utstyrt med en testfunksjon i

form av en innebygd testknapp.

Testknappen er plassert inne i motorstyringen i gvre

heyre hjgrne, og ma betjenes med motorstyringen

apen.

Testknappen har forskjellige funksjoner, avhengig av

om hvor lenge knappen holdes inntrykket:

1. Kort trykk < 1 sek.: Motorstyringen vil ga i
testmodus og forbli der til testknappen trykkes pa
nytt. Rotoren begynner & rotere i en sekvens fra 0
-100 o/min iht. valgt opprampingstid og forblir pa
100 o/min. Ved & trykke knappen en andre gang
géar motorstyringen ut av testmodus og rotoren
stopper iht. valgt nedrampingstid.

2. Ved a trykke og holde knappen inne gar
motorstyringen over i testmodus og forblir der,
inntil knappen slippes. Signalet til rotoren vil
overstyre til 100 o/min iht. valgt opprampingstid.

Testknappen fungerer selv om Modbus-styring er

aktivert.

Merk at hvis du trykker testknappen i mer enn 20

sekunder, s& kan kalibreringsfunksjonen til den

interne rotorbeskyttelsen bli utlgst (se kapittel 15.15)

Figur 15.2

O TEST RUN

BR1034A08a
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15.3 LED-indikator
OJ-DRHX-serien er utstyrt med en LED-indikator

- se fig. 15.3.

LED er synlig bade med apent og lukket deksel.
LED-indikatorkoder (se tabell 15.3)

Figur 15.3

Tabell 15.3

LED Tilstand

AV Ingen spenning

Gronn PA Spenning til stede

Blinker gront Gyldig Modbus-kommunikasjon
Rod PA Rotor stoppet pga. kritisk alarm
Blinker rodt Kjerer med redusert effekt
Oransje PA Testfunksjon aktivert

Blinker oransje Spylefunksjon aktivert

BR1034A10a

MERKNAD: Blinking betyr at LED er slukket i 100 ms. og lyser i
min 100 ms (ms=millisekunder)

15.4 Display

MERK! Gjelder kun:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Displayet er synlig bade med apent og lukket deksel.

Displayet viser status til motorstyringen, trinnmotoren og rotoren. Se tabell 15.4.

Visninger:

Tabell 15.4

2 sek

Trinnmotorens faktiske hastighet vises nar motoren gér og det ikke er lagt inn rotor-
eller reimskivediameter fra OJ-DRHX-PC-Tool eller tilsvarende Modbus-registre.

Faktisk rotorhastighet vises nar trinnmotoren gar og rotor- og reimskivediameter er
lagt inn fra OJ-DRHX-PC-Tool eller tilsvarende Modbus-registre.
Visningen veksler mellom & vise moment og hastighet med to sekunders intervaller.

B
N

Faktisk moment (Nm)
Visningen veksler mellom & vise moment og hastighet med to sekunders intervaller.

[
'y

Feilkoder*; se betydningen til feilkodene under kapitlet "Alarmer og feilkoder" — Se
tabell 19.

Redusert ytelse pga. overbelastning, overoppheting eller annen feil eller overbelast-
ning. Les av gjeldende feil/alarm via Modbus.

0

Spylefunksjon aktivert

[
LIl

Testfunksjonen er aktivert og trinnmotoren mottar styresignal for maks o/min for
rotasjon.
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I I Holdefunksjonen er aktivert (Holding).
RO
— I |—| Trinnmotoren er i “STOP”-modus
o
15.5 0-10 V-Styring Figur 15.5
=
J— RPM | Lo
Max. +—-———"—-————————————— —— ——
MERK! Gjelder kun: RPN o A
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5 7o Kfactor=1000 -
e OJ-DRHX-1220-MAD5 = efactor=10 i
S
o
e OJ-DRHX er konfigurert fra fabrikken foro-10 | | . B
. o | L - o
V-styring. A +_¥ P I s
e Dette kan endres til konstant Modbus-styring fra 0rpm-———t = 3
respektive Modbus-register (se Modbus, kapittel 55 votage 3
15.6). 2

15.6

15.7

Motoren starter nar styresignalet er hayere enn
1,1V (se fig. 15.5).

Motoren stopper nar styresignalet er lavere enn 0,6 V (se fig. 15.5).

Motoren kjerer med maksimal hastighet nar styresignalet er hayere enn 9,5 V (se fig. 15.5). Maks
motorhastighet kan stilles pa enten 150, 170, 200 eller 250 o/min vha. DIP-bryteren (se kapittel 15.1).
Kompensering for ikke-lineser varmeoverfering pa rotoren er mulig ved & konfigurere en K-faktor.
Dermed er det mulig & oppna en langt mer optimal varmeoverfering og bedre justering (se fig.
15.5.).

K-faktoren er konfigurert via Modbus-registeret eller fra OJ-DRHX-PC-Tool.

Standard K-faktor pa 100 er konfigurert fra produsenten.

Modbus-styring

OJ-DRHX kan styres med Modbus-kommandoer iht. Modbus-protokollen (se separat
dokumentasjon)

Hvis det mottas et signal via Modbus i startregisteret og/eller hastighetsregisteret, vil
motorstyringen endre midlertidig fra 0-10-styring til Modbus-styring til neste restart.

Hvis OJ-DRHX skal styres fra Modbus, ma Coil Stat Bit-register 8 settes til "0” = "Modbus control"
(se Modbus-protokollen)

Alarmer og driftsstatus kan fortsatt overvakes fra Modbus, selv om “Modbus control” ikke er
aktivert.

Rotasjonsovervakning generelt

Fordi trinnmotoren og rotoren er mekanisk koblet til hverandre via drivreimen, er det ngdvendig &
overvake at rotoren virkelig roterer.

DRHX er utstyrt med to typer rotorovervakningssystemer. En tradisjonell ekstern optisk sensor
kan benyttes, og den kan kobles til en digital inngang, eller man kan bruke den nyutviklede interne
programvarebaserte rotorovervakningen.

Hvis motoren ikke lenger roterer pga. for slakk reim eller defekt reim, vil DRHX-motorstyringen gi
en “rotorvern”-alarm.

Fabrikkinnstillingen er “Internt rotorvern”.

Det eksterne rotorvernet kan aktiveres via digital inngang DI2 (fabrikkinnstilling) eller via en
Modbus-kommando (se Modbus-protokollen).

For ekstern rotasjonsovervakning, méa det installeres et eksternt rotorvern(Se avsnitt 17: Tilbehar).
Den innebygde rotorovervakningen kan kobles fra ved & bruke PC-verktoyet
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15.8 Innebygd rotorvern
Det innebygde rotorvernet overvaker at rotoren roterer riktig ved & male motorstrgmmen og
motorhastigheten.
Hvert 10. sekund sjekker programvaren endringen i motorhastighet etter en kort endring i
motorstram. Seks deteksjoner med feil etter hverandre utlgser en restart. Standard DRHX-innstilling
er fem restartforsgk. Etter 5 minutter gis det rotorvernalarm.
Den interne rotorovervakningen fungerer automatisk nar motorhastigheten er over 25 o/min. For
motorhastigheter under 25 o/min vil den tilkoblede styreenheten (AHU-kontrolleren) typisk hjelpe.
Hvis rotoren ikke leverer gnsket varmegjenvinning, vil den tilkoblede kontrolleren be om hgyere
hastighet for & gke varmegjenvinningen.

15.9 Boostfunksjon
¢ OJ-DRHX-serien har innebygd "Startfunksjon" som automatisk tillater hayere strem nar motoren
starter.
¢ OJ-DRHX kan levere opp til 150 % av merkestremmen (oppgitt i mA) til trinnmotoren under
oppstart (maks 100 sek.)
¢ OJ-DRHX stopper startfunksjonen nar "Starttiden" som er stilt i timeren utlgper eller nar
trinnmotoren har nddd 50 % av maksimal innstilt hastighet.

15.10 Spylefunksjon

¢ Nar OJ-DRHX-motorstyringen er stilt pd "Modbus"-styring, styres spylefunksjonen fra
luftbehandlingsenhetens styresystem.

¢ Nar OJ-DRHX styres av 0-10 V-signal, starter spylefunksjonen automatisk nar trinnmotoren har
veert stoppet i 10 minutter.

¢ Trinnmotoren vil ga et antall omdreininger (standard er 10) p& lav hastighet, deretter stopper
trinnmotoren igjen.

¢ Funksjonen gjentas hvert 10. minutt nar trinnmotoren er stoppet.

¢ Denne funksjonen forhindrer mekanisk sammenbrudd og deformering av rotoren.

¢ Antallet omdreininger og repeteringsrate kan justeres ved hjelp av PC-verktoyet.

15.11 Holdemoment

¢ For & unnga at rotoren roterer pga. luftgjennomstremning, er OJ-DRHX utstyrt med en
bremsefunksjon som holder rotoren i en fast posisjon.

¢ Denne bremsefunksjonen aktiveres automatisk nar motoren ikke har noe styresignal.

¢ Holdemomentverdien er som standard stilt pa 0 % og kan endres vha. PC-verktgyet.

¢ Innstilling av holdemomentet kan endres via Modbus-kommando, se kapittel 18.4.

¢ Holdemomentet kan stilles i % opp til 100% av maksimalt dreiemoment, men skal bare gkes til
rotoren slutter & bevege pa seg.

15.12 Visning av faktisk hastighet

MERK! Gjelder kun:
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ 0OJ-DRHX-1220-MAD5

111

¢ Under normal drift vil displayet pa motorstyringen vise hastigheten til trinnmotoren eller rotoren.

¢ Huvis ingen verdier er spesifisert for faktisk sterrelse pa reimskive og rotor, vil displayet pa
motorstyringen vise faktisk hastighet (o/min) til trinnmotoren (se kapittel 15.4).

* Huvis starrelsen pé reimskiven og rotoren er lagt inn i holderegisteret fra Modbus (se Modbus-
protokollen) eller fra OJ-DRHX-PC-Tool, vil displayet pa motorstyringen vise faktisk hastighet
(o/min) for rotoren.

¢ Reimskivestarrelsen (o mm) fremgar av Holding Register (se Modbus-protokollen) eller OJ-DRHX-
PC-Tool — angitt i mm.

¢ Rotorstarrelsen (g mm) fremgar av Holding Register (se Modbus-protokollen) eller OJ-DRHX-PC-
Tool — angitt i mm.
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15.13

15.14

15.15

16.

¢ Andre avlesninger — se kapittel 15.4.
¢ Rotorhastigheten kan ogséa avleses via Modbus-registeret — (se Modbus-protokollen).

Innebygd beskyttelse

¢ Hvis temperaturen inne i OJ-DRHX overskrider 95 °C, vil OJ-DRHX forsgke & redusere den
innvendige varmegenereringen ved & redusere strammen som sendes til trinnmotoren.

¢ OJ-DRHX har innebygd strembegrensning for & beskytte trinnmotoren og kablene, og den kan
ikke mate mer strgam enn det som er innstilt.

¢ OJ-DRHX er kortslutningsbeskyttet mot fase-fase-kortslutning eller OJ-DRHX tilkoblingsklemmene
for trinnmotoren (U, V, W).

¢ OJ-DRHX styreinngangene er beskyttet mot kortslutning.

Rotorblokkert deteksjon

Hvis belastningen pé rotoren er over nominelt maks moment pd DRHX og motoren, vil DRHX utlgse

en blokkert rotor-alarm.

Denne deteksjonen avhenger av strammingen til reimen og friksjonen mellom reim og reimskive.

¢ Vesentlig lavere stramming vil bli oppfattet som avrevet reim og utlgse en intern rotorvernalarm,
noe som far DRHX til & stoppe motoren.

¢ En lavere reimstramming kan redusere friksjonen mellom reimen og reimskiven og fare til lavere
rotorhastighet enn det som er gnskelig hvis reimen slurer i reimskiven.

¢ Avhengig av motorhastigheten og friksjonen mellom reim og reimskive, vil DRHX detektere denne
feilen ved & observere hastighetsrippelen til motoren og vibrasjonene til systemet.

¢ Hoyere rippel og vibrasjoner vil typisk detekteres ved hgyere motorhastigheter.

Test og kalibrering for innebygd motorvern

1. Sla av DRHX og fiern reimen fra reimskiven.

2. Sla pa DRHX og trykk kort pa testknappen > 1 sekund (til hgyre for dip-bryterne) for & starte
testmodus.

3. LED-lampen lyser oransje.

4. Vent til trinnmotoren nar maks hastighet (begrenset til 100 o/min).

5. Etter at trinnmotoren har nadd maks hastighet, vil systemet koble inn den interne
rotorvernfunksjonen. Trinnmotoren vil akselerere med korte intervaller hvert 10. sekund (dette skal
veere hgrbart).

6. Hvis trinnmotoren stopper og starter pa nytt etter ett minutt, er det interne rotorvernet riktig

kalibrert. Tryk testknappen i 2 sekunder for & avslutte testmodus.

. Hvis trinnmotoren fortsetter & ga lenger enn ett minutt, mé det utferes ny kalibrering.

. For & rekalibrere: Trykk og hold testknappen inntrykket (10-20 sek.) til LED-lampen blinker oransje.

. Etter rekalibrering kan du sla av DRHX

og sette pa reimen igjen.

O 00 N

OJ-DRHX-PC-Tool - tilkobling og funksjoner

Figur 16.1
OJ-DRHX-serien kan konfigureres for & bruke OJ- R & R =
DRHX PCTool, som ma kobles til Modbus RJ12- [ o
kontakten. fﬁm‘x
OJ-DRHX-PC-Tool er et serviceprogram som M *’“
installeres pa en standard PC, slik at du kan lese ut A 0
og konfigurere trinnmotorens og motorstyringens :

parametere, inklusive: [
e Status: Styre- og driftsparametere for tilkoblet .
OJ-DRHX
e Setup: Applikasjonsparameter-innstillinger v
e Alarm: Avlesning av alarmlogg for tilkoblet OJ-
DRHX e :
T F
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17.

Modbus: Endre Modbus-innstillingene for OJ-DRHX

¢ Om: Avlesning av programversjon og type for tilkoblet OJ-DRHX

Log data: Avlesning av logdfiler

OJ-DRHX PC-Tool brukes utelukkende av produsenter av rotor og systemer.

Se den separate handboken for mer informasjon om OJ-DRHX-PC-Tool.

Tilbehor

Eksternt rotorvern
¢ Et eksternt rotorvern kan kobles til OJ-DRHX som ekstrautstyr.

Mekanisk installasjon

“OJ Rotor guard” er en induktiv sensor.

Det ma monteres en sensorplate pa den roterende
varmeveksleren. Sensorplaten ma veere av metall,
f.eks. et skruehode, en skrue eller tilsvarende.

Se fig. 17,1.

Max. sensoravstand er 20 mm.

En eller flere sensorplater kan monteres

pa rotoren. Hvis det monteres mer enn en
sensorplate, vil motorstyringen motta et
tilsvarende antall signaler per omdreining.

Hvis du gnsker & bruke mer enn en sensorplaten,
ma antall sensorplates legges inn i motorstyringen
ved a bruke OJ-DRHX-PC-Tool eller tilsvarende i
Modbus-registeret - se Modbus-protokollen.
Verdien i dette registeret vil bli brukt i beregningen
av rotorens faktiske hastighet, slik som vist i
displayet.

Hvis faktisk antall pulssignaler fra rotorvernet
avviker fra det beregnede antallet pulssignaler,
utloses det en rotasjonsfeilalarm.

P& denne maten er det mulig & overvake slakke
eller avrevne reimer.

Elektriske tilkoblinger

Hvis rotoren skal overvakes av et eksternt
rotorvern, ma dette kobles til klemmene: "GND",
"+12V" og "DI3" (se fig. 17.2).

Rotorvernet er en treleder induksjonssensor og
leveres av OJ Electronics A/S som ekstrautstyr.

Figur 17.1
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18. Modbus

18.1 Innledning

¢ OJ-DRHX kan styres fra Modbus RTU iht. Modbus-protokollen.

¢ OJ-DRHX er konfigurert fra fabrikken for 0-10 V-styring.

¢ Nar OJ-DRHX detekterer et startsignal eller hastighetssettpunkt via Modbus, vil OJ-DRHX
automatisk skifte midlertidig til styring via Modbus RTU. "0-10 V”-signalet ignoreres. Funksjonen
tilbakestilles automatisk nar OJ-DRHX startes om igjen.

¢ OJ-DRHX kan lases via Modbus-registeret til 4 alltid styres via Modbus. 0-10 V-signalet vil da bl
ignorert ogséa nar det ikke detekteres noen aktiv Modbus-kommunikasjon.

¢ For a skifte og lese ut Modbus-registrene bruker man OJ-DRHX-PC-Tool eller via f.eks. OJ-
Air2WEB brukergrensesnittet.

N\

Eventuelle endringer som gjores i verdiene er ditt ansvar:
Det er ditt ansvar 4 sikre at verdier og innstillinger er konfigurert slik at de ikke farer til overbelastning
eller skader pa trinnmotoren eller rotoren.

18.2 Modbus-kommunikasjon
¢ OJ-DRHX leveres med fabrikkinnstillinger (se tabell 18.2.1):

Tabell 18.2.1

Innstillingsomrade Enhet Fabrikkinnstilling
Adresse 1-247 n/a 79 dec
Baudhastighet 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kBaud 38,4
Paritet Ingen, Like, Odde n/a Ingen
Stopp-bit(s) 0,1,2 n/a 2
Kommunikasjons-tidsavbrudd 0-240 sek. 10

¢ OJ-DRHX leveres med fabrikkinnstillinger (se tabell 18.2.2):

Tabell 18.2.2

Funksjonskode Beskrivelse

1 Lese coil-status (Read Coil Status)

2 Lese inngangsstatus (Read Input Status)

3 Lese holderegistre (Read Holding Registers)

4 Lese inngangsregistre (Read Input Registers)

5 Tvinge enkeltspole (Force Single Coil)

6 Forhandsinnstille enkle registre (Preset Single Registers)

8 Diagnostikk (Diagnostics). Kun underfunksjon 00 — Returnere spgrredata (tilbakekobling) (Return
Query Data (loop back))

15 Tvinge multiple spoler (Force Multiple Coils)

16 Forhandsinnstille multiple registre (Preset Multiple Registers)

¢ Verdier som skrives til OJ-DRHX via Modbus avrundes til naermeste gyldige verdi.

18.3 Deteksjon av aktiv Modbus
¢ OJ-DRHX detekterer automatisk gyldig Modbus-kommunikasjon pa Modbus-inngangene (RJ12-
kontakt eller "A" & "B"-klemmene pa klemmelistene).
e OJ-DRHX vil farst detektere kommunikasjonsparametrene: ID 79, 38.4 -8 - N -2
¢ Alternative kommunikasjonsparametere kan stilles inn via Modbus-registeret.
o Etter 10 sekunder uten 8 ha mottatt en gyldig Modbus-forespgrsel med standardparametere, vil
DRHX forsgke & detektere en Modbus-foresparsel med alternative parametere.
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18.4 Modbus-protokoll

19.

Gjeldende Modbus-protokoll er tilgjengelig for nedlasting pd www.ojelectronics.com

Alarmer og feilkoder

OJ-DRHX har en innebygd alarmovervakning som overvaker feilfri drift og utleser en alarm hvis det
oppstar drifts- eller ytelsesproblemer.

Alarmene er enten "Kritiske” alarmer eller ”Ikke-kritiske” alarmer.
"Kritiske” alarmer stopper trinnmotoren.
”Ikke-kritiske” alarmer reduserer ytelsen til trinnmotoren.

Den innebygde alarmovervakingen stopper OJ-DRHX.

Hvis arsaken til alarmen forsvinner, tilbakestilles alarmen automatisk og OJ-DRHX starter om igjen.
Hvis maksimalt antall restarter (5 ganger/60 min.) er overskredet, ma alarmen resettes.

Alarmen kan resettes med en Modbus-kommando.

Alarmen resettes automatisk hvis strammen forsvinner lenger enn 60 sekunder.

Alarm/feilkoden vises i displayet (kun OJ-DRHX-1XXX-MAD5)

Alarmer kan leses via Modbus, se Modbus-protokoll

Alarm/feilkodeoversikt, se tabell 19.

Tabell 19

Feilkode Alarmoversikt Alarmprioritet | Aktivitet

EO1 Alarm fra rotorvern »C” ”SA5”

E02 For hoy tilferselsspenning »C” ”SA5”

EO3 Utilstrekkelig tilferselsspenning »C” ”8”

E04 Stremmen til motoren nar et kritisk niva, f.eks. kortslutning av »C” ”SA5”
kabel, kontakt eller motor

E05 For hoy temperatur inne i OJ-DRHX ”NC” ”RP”
(>95°C)

EO06 Blokkert motor »C” ”SA5”

EQ7 Ingen gyldig Modbus-kommunikasjon >10 sek. »C” ”S”

E08 Fasefeil pa trinnmotorens stramtilfarsel (U, V, W) »C” ”SA5”

E09 Intern maskinvarefeil »C” ”8”

Exx: Alarmkodene kan leses av pa displayet — se kapittel 15.4

Merknader: "C"=Kritisk alarm "NC"=Ikke-kritisk

”RP”=Reduserer ytelsen

”SA5”=Trinnmotoren stopper etter 5 restarter forarsaket av samme feil i lapet av 60 min.
”S”=Trinnmotoren stopper gyeblikkelig
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20.

Vedlikehold
OJ-DRHX er vedlikeholdsfri under normale driftsforhold og lastprofiler.

O

21.

22,

Kjglefinnene kan bli svaert varme. (Maks 95 °C under normale driftsforhold.)

N\

OJ-DRHX kan ikke repareres pé stedet.

Forsgk aldri & reparere en defekt OJ-DRHX motorstyring eller MRHX-motor.

Kontakt leverandgren for a fa levert en erstatning.

Ytterligere tekniske data er tilgjengelig pa foresparsel fra din leverander eller OJ Electronics A/S.

Ansvar

Produsentens ansvar opphgrer hvis disse instruksjonene ikke fglges.
Dette produktet ma kun installeres av kvalifisert personell eller personer som har fatt ngdvendig
oppleering.

Generelt er riktig service og vedlikehold av den roterende varmeveksleren er ngdvendig for & sikre
riktig drift av produktet. Man ma spesifikt sarge for at reimen er riktig strammet til enhver tid for at
rotasjonsvern-programmet skal fungerer riktig

Produsentens ansvar opphearer hvis det utferes endringer eller modifikasjoner av dette produktet.

OJ kan ikke ta pa seg ansvar for eventuelle feil i kataloger, brosjyrer og annet trykt materiale. OJ
forbeholder seg retten til & gjore endringer pa produktene uten forutgdende varsel. Dette gjelder
ogsé produkter som allerede er bestilt sé lenge disse endringene kan utferes uten at det medfarer
endringer i spesifikasjoner som allerede er avtalt. Alle varemerker i dette materialet tilherer respektive
selskaper. OJ og logotypen til OJ er varemerker som tilhgrer OJ Electronics A/S. Ettertrykk forbudt.

Feilsoking

N\

Fer du dpner OJ-DRHX ma nettspenningen vaere koblet fra i minst 3 minutter for & sikre at det ikke

finnes farlige reststrommer i elektronikkretsene eller kondensatorene.

Hvis OJ-DRHX ikke har noe driftssignal, men naturlig trekk gjennom luftbehandlingsenheten farer til
at rotoren og dermed trinnmotoren roterer, er det fare for at trinnmotoren kan indusere en spenning
pa klemmene til OJ-DRHX trinnmotoren, slik at det er farlig & bergre dem.

Nar man utferer service og feilsgking pa trinnmotoren: Trinnmotoren kan bli sveert varm >60 °C
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Feilsoking

nar OJ-DRHX styres av A/D-signaler (0-10 V):

Symptom

Arsak

Tiltak

Trinnmotoren gar
ikke

Mangler tilferselsspenning

Kontroller tilferselsspenningen (230 V AC) til OJ-DRHX-klem-
mene "L’ og "N” (nominell tilfarselsspenning er angitt pa
merkeskiltet). LED-displayene lyser konstant gront — se avsnitt
15.3 for flere LED-indikeringer.

Kontroller om kortslutningsvernet er utlast.

Kontroller at tilferselsspenningen til OJ-DRHX ikke er kuttet av
andre komponenter.

Darlige elektriske forbindelser

Kontroller de elektriske forbindelsene

Feil trinnmotor i forhold til OJ-DRHX-instal-
lasjonen

Kontroller at DIP-bryteren er riktig innstilt for valgt trinnmotor-
storrelse og -hastighet.

Mangler driftssignal

A/D-styring:

DRHX kan konfigureres via Modbus-registeret for & motta et
startsignal via en ekstra digital inngang. Hvis denne funksjo-
nen er valgt, kontrollerer man at OJ-DRHX har et signal koblet
til "Start/Stop”-inngangen - digital inngang Din 1, 2 eller 3,
avhengig av konfigurasjonen.

Mangler 0-10 V DC styresignal

Kontroller at OJ-DRHX mottar et styresignal >1.1 V pa ”0-10
Vin”.

Aktiv alarm

Les av aktive alarmer pa displayet, Modbus-registeret eller
med OJ-DRHX-PC-Tool og fjern arsaken til alarmen.

Trinnmotoren har veert stoppet 5 ganger av
det innebygde trinnmotorvernet pga. overbe-
lastning eller en annen alarm

Tilbakestill alarmen ved & kortslutte "Alarm reset”-inngangen —
digital inngang Din1 eller Din2, avhengig av oppsett.
Alarmen kan ogsé tilbakestilles ved & koble fra stremtilferselen
til OJ-DRHX og kobile til igjen etter ca. 60 sekunder.

Defekt OJ-DRHX-kontroller

Bytt OJ-DRHX.
Forsgk aldri & repareres en defekt OJ-DRHX-kontroller.
Kontakt leveranderen for utskiftning/reparasjon.

Trinnmotor er defekt

Bytt trinnmotoren

Trinnmotoren gér
i feil retning

Feil faserekkefolge i kabelen til trinnmotoren

Bytt om de 2 faseledningene pa klemmene til OJ-DRHX-trinn-
motoren.

Modbus-register er konfigurert feil

Rotasjonsretningen kan ogsa snus via Modbus-kommando
eller ved & bruke OJ-DRHX-PC-Tool.

OJ-DRHX kutter
pga. en alarm

Minimum 1 alarm er aktiv

Alarmer leses av via display*, Modbus eller ved & bruke OJ-
DRHX-PC-Tool for & bestemme hvilken alarm som har stoppet
trinnmotoren.

*:Gjelder kun modeller med display (-MADS5)

Tilbakestill alarmen ved & kortslutte “Alarm reset”-inngangen —
digital inngang Din1 eller Din2, avhengig av oppsett. Alarmen
kan ogsa tilbakestilles ved & koble fra streamtilfarselen til
OJ-DRHX og koble til igjen etter ca. 60 sekunder.

Alarmen reaktiveres etter tilbakestilling

Bruk OJ-DRHX-PC-Tool for & vise alarmen og bestemme
hvilken alarm som stoppet trinnmotoren.

Rett &rsaken til at alarmen repeteres gjentatte ganger.

Rotoren stop-
per utilsiktet
(Feilkode: EO1,
display-versjon)

Innebygd rotorvern detekterer en lgs eller
defekt reim

Stram eller skift reim

Det interne rotorvernet er feil
kalibrert(se 15.8 for mer informasjon)

Foreta rekalibrering (se 15.15)
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Feilsoking

nar OJ-DRHX styres av Modbus:

Symptom

Arsak

Tiltak

Trinnmotoren gar
ikke

Mangler tilferselsspenning

Kontroller tilferselsspenningen til OJ-DRHX-klemmene ”L” og
"N” (230 V AC)

Kontroller om Kkortslutningsvernet er utlost.

Kontroller at tilferselsspenningen til OJ-DRHX ikke er kuttet av
andre komponenter.

Darlige elektriske forbindelser

Kontroller de elektriske forbindelsene

Feil trinnmotor i forhold til OJ-DRHX-instal-
lasjonen

Kontroller at DIP-bryteren er riktig innstilt for valgt trinnmotor-
storrelse og -hastighet.

Mangler driftssignal

Kontroller at OJ-DRHX kan motta et driftssignal.
Coil Stat Bits-register 0X0001: Trinnmotor start/stopp (1=p4)

Intet % styresignal fra Modbus motorstyring

Kontroller Modbus styresignalet pad Modbus-adressen: Holde-
registre (Holding registers); Register 3X0001: PrcSet 0-10000
(0-100%)

Trinnmotoren har veert stoppet 5 ganger av
det innebygde trinnmotorvernet pga. over-
belastning

Tilbakestille (resette) alarm: Coil Stat Bits-register 0X0002:
Reset (1 puls = Reset).

Alarmen kan ogsa4 tilbakestilles ved a koble fra stremtilfarselen
til OJ-DRHX og koble til igjen etter ca. 60 sekunder.

Defekt OJ-DRHX-kontroller

Bytt OJ-DRHX
Forsek aldri & repareres en defekt OJ-DRHX-kontroller.
Kontakt leverandaren for utskiftning/reparasjon.

Trinnmotor er defekt

Bytt trinnmotoren

Trinnmotoren gar
i feil retning

Feil faserekkefolge i kabelen til trinnmotoren

Bytt om de 2 faseledningene p& klemmene til OJ-DRHX-trinn-
motoren.

Modbus-register er konfigurert feil

Rotasjonsretningen kan ogsa snus via Modbus-kommando
eller ved & bruke OJ-DRHX-PC-Tool.

OJ-DRHX kutter
pga. en alarm

Minimum 1 alarm er aktiv

Alarmer leses av via display*, Modbus eller ved & bruke OJ-
DRHX-PC-Tool for & bestemme hvilken alarm som har stoppet
trinnmotoren.

*:Gjelder kun modeller med display (-MADS5)

Tilbakestill alarmen ved & kortslutte "Alarm reset”-inngangen —
digital inngang Din1 eller Din2, avhengig av oppsett. Alarmen
kan ogsa tilbakestilles ved & koble fra stramtilfarselen til
OJ-DRHX og koble til igjen etter ca. 60 sekunder.

Alarmen reaktiveres etter tilbakestilling

Bruk OJ-DRHX-PC-Tool for & vise alarmen og bestemme
hvilken alarm som stoppet trinnmotoren.

Rett arsaken til at alarmen repeteres gjentatte ganger.

Rotoren stop-
per utilsiktet
(Feilkode: EO1,
display-versjon)

Innebygd rotorvern detekterer en lgs eller
defekt reim

Stram eller skift reim

Det interne rotorvernet er feil
kalibrert(se 15.8 for mer informasjon)

Foreta rekalibrering (se 15.15)

23.

Deponering

OJ-DRHX inneholder elektroniske komponenter og skal ikke kasseres som
husholdningsavfall.
OJ-DRHX ma deponeres i henhold til gjeldende lokale regler og bestemmelser.

OJ-DRHX oppfyller kravene til merking av elektronisk avfall i EUs WEEE-direktiv
2012/19/EU.
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24.

Tekniske spesifikasjoner

Type DRHX-1055-MNN5 DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5
Moment Nm 1,0/2,0 1,0/2,0 4,0/8,0 4,0/8,0
Effektstorrelse w 27,5/55 220
Virkningsgrad % >90%
Stromtilforsel
Spenning VAC 1 x 230 V AC 50/60 Hz -10%/+10%
Stromtilfersel ved maks last A 0,6 | 1,2/2,4
Effektfaktor (cos-phi) ved maks last 0,65
Motorytelse
Nominell motoreffekt (pa aksel) *1 kW 27,7/55 27,7/55 | 110/220 110/220
Motorhastighet o/min 0-250
Nominelt motormoment Nm 1,0/2,0 1,0/2,0/4,0/8,0
Boost motormoment Nm 2,5 5,0/10,0
Frekvens Hz 0-120
Maks. utgangsspenning Vrms 3x0-150V AC
Maks. utgangsstrom Arms 2,5 2,5 | 3,5 3,5
Beskyttelse
Maks sikring A 10
Motorytelse Kortslutningsbeskyttelse mellom faser
Motor Beskyttet av strambegrensning
Impulsbeskyttelse Transient beskyttet av VDR
Overspenningsbeskyttelse Nei
Overbelastningsvern Overbelastningsvern for stram og temperatur
Omgivelser
Driftstemperatur °C -40 °C til +40°C
Starttemperatur °C -40 °C til +40°C
Lagringstemperatur °C -40 °C til +70°C
Dimensjoner mm 183 x 143 x 55
Kapslingsgrad P 54
Kapslingsmateriale Plast
Frontdeksel Plast
Vekt kg 0,9
Fuktighet % rf 10-95 % rf, ikke-kondenserende
Kijoling Selvkjelende
Grensesnitt
Modbus-protokoll MODBUS RTU RS485 (Baud-hastighet: 9.6, 19.?, 38.4, 57..6, 115.2 Kbaud)
Standard: 38.4k baud, 1 stoppbit, ingen paritet
Modbus-tilkobling 2 x RJ12 & 3 x fjserklemmer
Modbus-kabel Maks 100 m
7-segments display Nei 3 Nei 3
Analog In1 Nei 0-10 VDC, 100 % @ 9,5 V DC Nei 0-10VDC, 100% @ 9,5V DC
+/-2 % +/-2%
Analog Out1 Nei +10V DC Nei +10V DC
Digital In1 (intern Pull up) Nei Start / Stopp (konfigurerbar) Nei Start / Stopp (konfigurerbar)
Digital In2 (intern Pull up) Nei Alarm-resett (konfigurerbar) Nei Alarm-resett (konfigurerbar)
Digital In (intern Pull up) Nei E:‘f;ﬁ;{gu'fe‘g;’ﬁ;” Nei E:‘f;z;irgur:’e‘g;’ﬁ;”
Digital Out1 Nei Nei Nei Nei
Alarmrele Nei SPDT-rele 1A 30VDC/24VAC Nei SPDT-rele 1A 30VDC/24VAC
Gronn LED P&: Strom tilkoblet | Blinker: Aktiv Modbus-kommunikasjon
Red LED Blinker: Alarmen fortsetter & vaere aktivert | Konstant pa: Alvorlig alarm - stopp motor
DIP-brytere 4 4 4 4
Roterende bryter Nei Nei Nei Nei
Tilleggsmodul Nei Nei Nei Nei
Funksjoner
Teknologi Sinusformet tilbake-EMF signal styrt via FOC (Field Oriented Control)
Opprampingstid sek. 15-300
Nedrampingstid sek. 15-300
Alarm Ja
Alarm-resett Via digital inngang, MODBUS eller avsl4tt i mer enn 60 sekunder
Spyling sek. Ja

Service-datalogg

Driftstimer, alarmer, laster, programversjon, maks temp., maks motorspenning, maks motorstrem, maks rippelspenning, maks

rippelstrom
Programoppdatering Ja, via seriegrensesnitt
Kortslutningsbeskyttelse Ja
EMC-filter Integrert
Godkjenninger
EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
LVD EN 61800-5-1
Produktstandard EN 61800 Part 2
RoHS-direktivet Ja
Produktgodkjenninger CE

*1: 10-tilleggsmodul er montert som standard

Merknad: Data er gyldige ved: nominell tilferselsspenning og ved +25 °C omgivelsestemperatur
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Type | MRHX-3P01N-03C5 | MRHX-3P02N-03C5 | MRHX-3P04N-03C5 |MRHX-3P14N-03C5
Moment Nm 1,0 2,0 4,0 8,0
Effektstorrelse W 27,5 55 110 220
Vekt kg =~ 1,4 kg = 2,4 kg =~ 3,5 kg =~ 5 kg
Kapslingsgrad IP 54 54 54 54
Driftstemperatur °C -40°C til +40 °C -40°C til +45°C -40 °C til +45°C -40 °C til +45°C
Lagringstemperatur °C -40 °C til +70 °C -40 °C til +70 °C -40 °C til +70 °C -40°C il +70 °C
Dimensjoner mm 56 x 56 x 97 85 x 85 x 67 85 x85x97 85 x 85 x 156
Akseldiameter mm 12 12 12 12
Kabellengde (med kontakt) m 0,3 0,3 0,3 0,3
Maks radiell kraft (20 mm fra flens) Nm 75 250 250 250
Maks aksiell kraft Nm 15 60 60 60
OJ Electronics A/S
Stenager 13B ¢ DK-6400 Senderborg
TIf.: +4573 12 13 14 e Faks +4573 121313
oj@ojelectronics.com ® www.ojelectronics.com
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